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２０２５年１０月７日 

大阪経済記者クラブ会員各位 
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〔お問合せ〕大阪商工会議所 産業部（田中、松村、西田） 

ＴＥＬ：０６-６９４４-６３００ 

○ 大阪府、大阪市、大阪商工会議所で構成する「実証事業推進チーム大阪」は、株式会社
竹中工務店（以下、「竹中工務店」）を代表法人とする海床ロボットコンソーシアムと特
定非営利活動法人大阪水上安全協会が共同で実施する都市型自動運転船「海床（うみ
どこ）ロボット」による都市の水辺のイノベーションに関する実証実験（５回目）を支
援する。 

○ 今回の実証実験は、２０２５年１０月７日（水）～９日（木）に大阪城公園東外堀で実
施する。 

○ ２０２１年度、２２年度、２３年度、２５年度６月に引き続き５回目の実施となる今回
は、海床ロボットのより安全な自動航行実現に向けて、第４回実証実験（２５年度６
月）で得た水域環境データを海床ロボットの自動航行プログラムに反映させ、LiDAR セ
ンサーを使った自己位置制御と自動運転が可能であるかを検証する。 

 

 実証実験の内容 

「海床ロボット」は、純国産制御システムを搭載しており、海や運河・河川並びに湖

沼などの水面に浮かべた床（３ｍ四方）が自動で動き、離着岸する自動運転船である。 

５回目となる今回の実証実験では、前回実証実験（２５年度６月）で収集したデータを

もとに、LiDAR センサーを使った自己位置推定システムを構築し、海床ロボットの自動

運転に必要な位置情報の取得から制御までの一連のプロセスの有効性の検証、ＧＰＳ

に依存しない位置制御手法の技術的実証を行う。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 今後の展望 

これまでの実証実験で得た結果をもとに、海床ロボットを水辺で利活用し、観光事業

として社会実装できるよう整備を進める。

海床ロボット５号機 

 

「都市型自動運転船『海床(うみどこ)ロボット』による 
都市の水辺のイノベーションに関する実証実験」について 

LiDAR センサーで収集した点群データ 
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＜実施概要＞ 

■日  時  ２０２５年１０月７日（火）～９日（木） 

■場  所  大阪城公園 東外堀 

■実施主体  株式会社竹中工務店 （海床ロボットコンソーシアム） 

■共同実験者 特定非営利活動法人大阪水上安全協会 

 

＜参考＞ 

 海床ロボットコンソーシアムについて 

「海床ロボット」は、竹中工務店を代表法人とし、同社を含む９社・法人（国立大学法

人東京海洋大学清水研究室、株式会社 IHI、一般社団法人ウォーター・スマート・レジ

リエンス研究協会、炎重工株式会社、株式会社水辺総研、新木場海床プロジェクト、コ

コホレジャパン株式会社、あいおいニッセイ同和損害保険株式会社）で構成する海床ロ

ボットコンソーシアムによる共同プロジェクトとして開発されたもの。 

 

 実証事業推進チームについて 

大阪府、大阪市、大阪商工会議所は、「未来社会の実験場」をコンセプトとする２０２５

年大阪・関西万博やその先を見据えて、革新的な実証実験を行いやすい環境を整え、大

阪で新しいビジネスを生み出す好循環を創り出し、「実証事業都市・大阪」を実現するた

め、「実証事業推進チーム大阪」を設置している。 

以 上 

 


